
人間の動作をアシストする着用型ロボット。

体幹の動きに合わせて両腰部のモーターを

回転させ、荷役作業時にかかる腰の負担を

軽減します。

【背負う】

リュックのように背負い、

高さを調整する。

【持上げる】

＜アシストモード＞

持上げをアシスト。

【運ぶ】

＜歩行モード＞

アシストフリーで

スムーズな歩行。

【降ろす】

＜ブレーキモード＞

荷下ろしをアシスト。



■本社

〒10３-0027 東京都中央区日本橋3-12-2 朝日ビルヂング7Ｆ

■広域営業部

〒103-0027 東京都中央区日本橋3-12-2

TEL:03-6854-1417    FAX:03-3276-3231 

URL http://www.aktio.co.jp 

御用命は

股関節の付け根とギアボックス回転

中心部の高さを合わせて下さい。

腰の動きに追従してギアが回転。

太ももを引く力と背中から上体を引き

上げる力が働くことによって、腰への

負担を軽減します。
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